NACHI

Medidasde seguranga

® Antes de usar qualquer robd, revise toda a documentagéo, incluindo instrugdes de operagéo e outros documentos anexados. Familiarize-se
com o conteldo, a fim de garantir o funcionamento adequado do robd.

® Em instancias em que um robd deve ser usado para uma aplicacdo cuja sua operacéo pode ameagar diretamente a vida ou causar danos
fisicos ao pessoal, é necessario um exame cuidadoso do uso pretendido. Entre em contato com um representante de vendas da NACHI-
FUJIKOSHI para receber detalhes sobre uso pretendido do robd. Obtenha treinamento adequado antes de operar o rob6.

® As fotos usadas neste documento mostram os robds sem cercas, equipamentos e dispositivos de seguranga que s&o necessarios para
cumprir com as leis e regulamentos aplicaveis a fim de garantir a seguranga. Essas fotos sdo fornecidas apenas para ilustrar o que esta sendo
descrito.

® As aparéncias externas, especificacdes etc. dos produtos retratados neste catalogo estéo sujeitas a alteragdes sem aviso prévio devido a
melhorias no desempenho.
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FORM FOLLOWS FUNCTION

A NACHI-FUJIKOSHI aproveitou o know-how de suas divisdes hidraulica e de maquinas-ferramenta para se tornar a primeira fabricante
de robds industriais japonesa em 1968.

Desde entao, a NACHI-FUJIKOSHI vem introduzindo produtos baseados em sua exceléncia tecnoldgica e forga inovadora para
responder com precisao as demandas do mercado. Atualmente NACHI-FUJIKOSHI tem muitas parcerias com as industrias automotiva e
geral. Através dessas parcerias e da entrega de produtos de classe mundial, a NACHI-FUJIKOSHI ganhou um alto nivel de respeito entre
essas industrias em todo o mundo.

Desde operagdes de alta velocidade e alta precisdo até o levantamento de cargas pesadas usadas em uma gama completa de

trabalhos de montagem e solugdes de soldagem. Os robds da NACHI estdo inovando as instalagdes de produgado com sua incrivel

velocidade. Continuaremos a evoluir com os clientes para enfrentar o desafio das necessidades de automagao do mundo.
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LINHAS

MANIPULACAO

MANIPULAGCAO

Carga Pesada MC e SC

PALETIZACAO
LP/MC

SOLDAGEM
SRA-H/SRA

AREA LIMPA
ST-C

Processo e aplicagéo Area
v
- s
s
Numero de eixos controlados 5 ou 6 eixos 6 ou 7 eixos 6 eixos 4 eixos 4 eixos 6 eixos 4 ou 5 ou 6 eixos 6 eixos 6 eixos
Capacidade de carga util 1 a 25kg 10 a 70kg 10kg 6kg 3kg 280 a 1000kg 130 a 500kg 100 a 250kg 133 a 210kg
Alcance maximo 350 a 1.882 mm 1.260 a 2.050 mm 1.300mm 500 a 700mm 450 a 550mm 2.771 a3.972 mm 2.771 a 3.756 mm 1.634 a 3.383 mm 2.654 a 2.674 mm
Numero da pagina 5! 8 9 1 12 13 15 17 19
Automotivo
Solda por P R o o
pontos/solda ecas
automotivas
por costura
Metalurgia
Maquinas agricolas
Soldagem a arco Maquinas de construgéo °
Fundicéo Pecas ° ° . .
automotivas
. Plasticos
Moldagem em resina Elétri - ° ° ° ° °
étrica e eletronica
Manuseio de operagdo de ° .
prensa
Carregamento da maquina ° ° . . .
Rebarbagao/Polimento ° . o
Automotivo
~ Pecas
Vedagéo automotivas o o . °
Ferramentas de
maquinas
Montagem Geral Plasticos ° ° ° ° ° °
Famaceutica e
Cosmética
Aperto do parafuso Elétrica e ° . . . . .
eletrénica
) Metalurgia
Levantamento, alinhamento, Quimi
embalagem uimica ° ° ° ° °
Equipamento médico
Envio e recebimento Alimentos
(paletizag&o) Maquinas agricolas o o ° o o o
Maquinas de
truca
Medicao, inspecao, construgso
teste ° * o ° ° °
Manuseio de materiais . ° . . . ° ° .

Carregamento de substrato
de vidro

Elétrica e eletronica

LINHAS



Robé de manipulacao

Carregamento da maquina
Levantamento
Carregamento
Montagem

Paletizacao
Rebarbacao/Polimento
Vedacao

Robd compacto de alta velocidade/alta precisao

MZ SERIES

Rob6 compacto de alta velocidade/alta preciséo disponivel na

protecdo contra poeira e agua, varias orientagdes de instalacéo.

Grande selecao de carga util de 1 a 25kg.

O roteamento de fio interno para o ferramental aumenta
significativamente a confiabilidade do cabeamento para que as
operacdes em um espaco estreito sejam possiveis. A ampla faixa de

operacao melhora a produtividade e também aplicacdes de alta

especificacdo/desempenho, como sensor de visao, estao disponiveis.

Atende a varias necessidades de automacgao.

Alcance maximo (mm)

® MZ01

MZO03EL
([

[ ]
MZ04/MZ04E/
MZ04D/MZ04DE

MZ07L/
MZ07LP/MZ07LF
[ J

@
MZ07/MZ07P/
MZ07F

[ J
MZ10LF

[ ]
MZ10

automacao co

= Numero de eixos controlados 5 ou 6

m Carga util 7kg

m Alcance maximo MZ07 : 723mm
MZ07L: 912mm

corpo leve e co

= Numero de eixos controlados 6 eixo

m Carga util 7kg

m Alcance maximo MZ07F : 723mm
MZO07LF: 912mm

mMmzZi10

10 kg de carga util com as
mesmas dimensdes e mesmo
espaco de trabalho da MZ07.

mzioLrF "’

Obtém melhoria da carga util, maior
alcance e maior velocidade e precisao,
enquanto os recursos da série MZ07,
corpo leve e compacto, e o punho oco
sao mantidos.

= Numero de eixos controlados 6 eixos
m Carga util 10kg
= Alcance maximo 723mm

= Numero de eixos controlados 6 eixos
m Carga util 10kg
m Alcance maximo 1.202mm

MANIPULACAO




Punho oco

Levantamento

| Carga util
| Alcance maximo

MC10L
e MZ25
°
MZ12/MZ12H
® @MR20L
®MR20

Rebarbagao/Polimento

mziz

Equivalente a IP 67 (a prova de poeira, re
com tinta a prova de ferrugem/resistente a arrefe

Rob6 compacto multiuso poderoso e fino.

| Numero de eixos controlados 6 eixos

12kg
1.454mm

mzea5

Suporta varias aplicagdes com
grande alcance operacional e

punho poderoso.

| Numero de eixos controlados
| Carga util
| Alcance maximo

MR35/MC35
[ [ )
MR50/MC50

Carregamento da maquina

L NACHT

»
SERIE

Com uma pose programavel, este design de brago de 7 eixos
- pode lidar com movimentos complexos para trabalhar de
forma flexivel em processos que outros robés ndo podem.
i O brago compacto do robd reduz consideravelmente

6 eixos o ‘\ . a quantidade de espago necessario para as instalacoes.

25kg

1.882mm i Numero de eixos controlados 7 eixos

| Carga util 20 a 50kg
| Alcance maximo 1.260 a 2.050 mm

Robd de manipulagdo de operagéo de prensa

ST210TP <

Alto design rigido com amortecimento de vibracdo da a este TN
robd sua grande velocidade. ' @ :
Este acessério especializado recentemente desenvolvido do
o i 4 5 ito mai Cmss
ST210TP brago da imprensa da a este robd um alcance muito maior que
" .
possa ser usado para um passo de prensa de até oito metros. 4
Move as pecas horizontalmente em alta velocidade.

MC70 e
1 Numero de eixos controlados 7 eixos - "
| Carga util 80kg
| Alcance maximo 3.106mm

..‘-‘

j(:ﬂ‘ ‘L

Montagem Manuseio/Transferéncia Cuidado de prensa

MANIPULACAO




Robd colaborativo

Levantamento
Suporte de montagem
Montagem

Carregamento de maquina

Design Colaborativo para interacdo com humanos

CZ10

O robé colaborativo da NACHI CZ10 tem varias
fungbes e estruturas que melhor interagem com
as pessoas.

Os gradis de seguranga nao sao necessarios e
facilita a instalagdo de um rob6 com varias
aplicagoes.

Awarded the certification
by certification organization.
Safety certification :
Conforming to ISO 10218-1
Conforming to TS 15066

Design interativo com as pessoas
Design interativo para as pessoas, com bragos
arredondados e sem folgas nas articulagdes.

Levantamento

Suporte de montagem

Montagem

Seguranga funcional,
seguranga intrinseca

Ensinamento intuitivo movendo
o brago do robd por uma mao.

Carregamento da maquina

®]
<
3
<
P
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Rob6 SCARA

Robdé SCARA

EC....

A série EC06 sao robds de estrutura simples com alta velocidade
e alta precisdo. Eles atendem as necessidades de aplicagdes
como montagem e manipulagao. )
O alcance maximo pode ser selecionado de 3 tipos; 500mm, 600mm, '\f/
700mm. O eixo da ponta é uma estrutura oca, portanto, o roteamentq-“'ﬁ\
do tubo e da fiagao do rob6 para a ferramenta é simples.

= Numero de eixos controlados 4 eixos
= Carga util 6kg
= Alcance maximo 500 a 700mm

@ EC06-7020-01
EZOS.F4-04 @ EC06-6020-01
@ EC06-5020-01

®
EZ03V4-04

Alcance maximo (m

Robé do tipo WING SLICER

Embalagem

MANIPULACAO




Rob6 carregador de alta carga

Manuseio de carroceria de automdveis, etc.

Com alto torque no punho e grande envelope operacional, esses robds estdo abrindo uma nova era de robds de carga pesada.

MANIPULACAO

MC600

= Numero de eixos controlados 6 eixos
= Carga Util 600kg g
® Alcance maximo 2.890mm }

SCZ7O0ODL

= Numero de eixos controlados 6 eixos ‘,'
= Carga util 700kg

= Alcance maximo 3.972mm ,‘

HEAVY
LOADER

Os robds carregadores pesados SC, com enorme

@ 5C700DL °
® MC400L MC1000DL

Wk ® @ MC700
® MC350 pmce00

capacidade de carga e alcance, séo excelentes para

trabalhos que exigem trabalho pesado. Seu grande

curso vertical permite linhas de produgcédo mais flexiveis,

substituindo maquinas especializadas convencionais,
como levantadores de carroceria, por robos.




Robd6 de paletizacao

Rob6 de paletizagéo de alta velocidade

Robé de paletizagédo de carga pesada

Os robds de paletizagdo da NACHI ajudam na complexa paletizacdo de caixas, engradados e sacos para processos de envio e recebimento. :';
el P R
--.l l .

Robd de paletizacéo de alta velocidade

L ‘ SERIES

A série LP de robos de paletizagédo especializados faz grandes movimentos rapidamente.
Eles podem empilhar produtos, como caixas de papeléo, ou produtos em sacos, como alimentos

PALETIZAGAO

ou produtos quimicos, em paletes em altas velocidades.

Carregados com fungdes de paletizacao, eles podem lidar com uma ampla variedade de '
padrdes de empilhamento. / o~
( § - &
= Numero de eixos controlados 4 eixos ;
= Carga dtil 130a210kg  wf
® Alcance maximo 3.210mm

Robéd de paletizagdo de carga pesada

M CSERIES

Este rob6 tem poder de elevagéo suficiente para
lidar com trabalhos de carregamento e
empilhamento de bebidas, tijolos, resinas P

plasticas, concreto e outros bens pesados. ‘

= Numero de eixos controlados 5 ou 6 eixos

= Carga util 470 a 500kg
m Alcance maximo 2.771 a 3.756 mm

[ J
MC500P

LP180/
LPA180

[ J [ ] o
LP130(F) LP210

Alcance maximo (mm)

[ J
MC470P

300 P
Carga Util (kg) Paletizacdo




Robd de soldagem por pontos

Robds de soldagem sao o elemento central da produgédo de automoveis, especialmente as linhas de soldagem de
carroceria. O desempenho, a funcionalidade e a confiabilidade da linha NACHI de robds de soldagem por pontos estao

apoiando o mundo da fabricagao.

A proxima ge
Cabos e mangueira
aumentar a confiabilidade do
Fornece um perfil mais limpo para instalagé
melhora a precisé@o operacional da programacao de ¢
cabos de soldagem.

Este modelo de brago oco esta agora disponivel na verséo de montagel
em prateleira para cargas uteis de 166 kg e 210 kg.

= Numero de eixos controlados 6 eixos
= Carga util 100 a 220kg
= Alcance maximo 1.634 a2 2.951 mm

SOLDAGEM

Robd de soldagem por pontos ultrarrapido

SERIES g
- l—.—:.._\ o - .' N
O melhor robd de soldagem por ponto. Usando velocidades mais altas . i ha e @
e propriedades de amortecimento de vibragdo, melhoramos muito a ‘“'---\‘\;_'.,'_ﬁ'-""“\; / NaA
produtividade encurtando os tempos de ciclo em 30% (em comparacao = T T

com nossos modelos anteriores), foram feitas melhorias em trés areas:
redugéo de peso, maior rigidez e controles mais rapidos.

O design compacto permite layouts de instalagcdo de alta densidade

e a manutengéo é simplificada, facilitando as inspecdes periédicas e

a substituicao de pegas.

O peso mais leve e os mais recentes controles de acionamento do
motor reduziram o consumo de energia em 15% em relagéo aos

modelos anteriores, reduzindo o impacto ambiental.

= Numero de eixos controlados 6 eixos
® Carga util 100 a 250kg
® Alcance maximo 1.634 a 3.383 mm

SRA166TL
[

Ly SRA166T/166TA/SRA166HT @ SRA210T/210TA
E ® @ SRA210HT
@ SRA133L @ SRA166L
SRA133HL @ SRA250
@ SRA100H @ SRA133H () SRA210/210A @ ®
SRA100/100A SRA166/166A SRA210H e SRA240
SRA166H SRA210V ~ SRA220H
SRA220HV
@ SRA100B
SRA100HB
@ SRA100J
SRA100HS

i/

L T —,




Robé de area limpa OPCOES

FLEXhand

Servo controlado manualmente como um eixo adicional pelo controlador
do robd. Capaz de lidar com muitas formas sem alterar a méao.
Esta é uma excelente ferramenta para a produgéo de varios itens de lote

pequeno.

Sensor de visdo compacto NVsmart

A1:D58 integrado, iluminagéo e equipamentos de processamento de
imagem para economizar espaco e fiagéo. A velocidade de processamento
também é melhorada 2,5 vezes em comparagéo com a convencional. Ele
pode ser configurado e monitorado no Teach Pendant e também suporta
controle adicional de cameras externas. E possivel reconhecer pegas de
trabalho mistas e suporta reconhecimento de caracteres, reconhecimento de

Sensor de forga

Esta funcéo controla o robo
detectando com preciséo a forga
aplicada.

Essa poderosa ferramenta
possibilita que os robds realizem
operagdes delicadas em alta
velocidade, como seguir, empurrar,
carregar (encaixe por pressao),
detectar posicao e fase durante os
processos de montagem e

W 1 st -
K ’ ; i produgé&o.

cédigo de barras, OCR.

>
’
L ]
[ '
= Numero de eixos controlados 6 eixos
= Carga atil 133a 2 1 Okg -
= Alcance maximo 2.654 a2.674 mm —

Welding unit (thyristor)

Welding power >
a _-a supply
Control unit H
power supply @ 5 Servo gun
Welding timer circuit Welding cable _?
board — =
FD11 controller Motor and encoder

Temporizador integrado

Temporizador de solda integrado no controlador

Pacote tudo-em-um

ST166CF O pacote inclui robd, temporizador, servo-arma e equipamento
() ) periférico. Configuragao facil da condigéo de solda. Ideal para controle
ST133CF ST210CF

de qualidade de soldagem.

19

| Robot
controller unit

Reconhecimento da
postura da posi¢cao

A postura pode ser
corretamente reconhecida
mesmo quando varias pegas
de trabalho sdo misturadas.

Reconhecimento de
codigo de barras

Reconhece codigos de
barras/cédigos QR sem
equipamento adicional, como
scanners de cédigo QR.

Cooperagédo com o
Teach Pendant

A configuragéo e o
monitoramento da visao
podem ser configurados
através do rob6 do
Teach Pendant.

AREA LIMPA

20




PRODUTO EMBALADO

Célula de carregamento da maquina
Aplicagao de insergao de conector =

® Pacote de automacgéo de carregamento de maquinas com robd
O novo aplicativo de controle visual permite a insergéo de alta velocidade e alta precisdo de FPC e articulado de 6 eixos
B Fornecimento e remogao automatizados de pegas de trabalho para

FFC para varias aplicagdes, como smartphones e monitores no veiculo.
uma maquina-ferramenta com projeto minimo

® Telas de operagédo, configuragdes de E/S e programas padréo de robds
s&o pré-instalados

m Design com economia de espago que pode ser colocado em qualquer
- lugar
m Adequado em um ambiente onde chips, arrefagdo, etc. estdo presentes.
m Protegendo o espago de manutengdo para uma maquina-ferramenta
com dispositivo de evacuacgéo de robd deslizante.
m Suporte flexivel para outras personalizagdes.
Operacao de alta precisao e alta velocidade Equipado com fungao de rastreabilidade como
® Nosso controle visual original permite a insergéo de alta pad rao*
velocidade e alta precis&o no conector. = Os resultados da inspego visual no momento da insergéo e
® Realiza varredura em tempo real e repete medigoes e conclusdo so salvos como dados de imagem. —-
movimentos até que o ponto de destino seja atingido. A corregéo ® Equipado com uma fungdo de leitor de codigo QR como padro, é
de acompanhamento & possivel mesmo que o ponto alvo se possivel gerenciar e registrar os resultados da inspeg&o e vincular
desvie durante o movimento. aos dados da imagem.

Pacote de robd de solda por costura

®m Como um sensor de forga ndo é usado, o tempo de insergao do

) * O cabo de expansao da porta USB (opcional) e a unidade de pen
conector é bastante reduzido.

drive USB (preparada pelo cliente) s&o necessarios. m Capaz de soldar costura em superficies de trabalho em trés
dimensdes

® Soldagem rapida e consistente

® Equipado com varias fungdes de aplicagdo, como polimento de
eletrodos, compensacéo de desgaste de eletrodos e outras

PRODUTO EMBALADO

Aperte Insergao Inspecéo

WEB VIDEO

Vocé pode assistir a videos de
casos de uso do aplicativo de
insergéo de conector em
smartphones e telefones celulares.

Soldagem por costura?

A soldagem por costura € uma técnica de soldagem para pegas que
precisam de juntas herméticas, como tanques de combustivel
automotivo, e vem atraindo atencado. Dois eletrodos de rolo giram na
superficie dos materiais que fornecem corrente elétrica e, assim, é
formada uma junta de solda continua. A continuidade da soldagem a
arco e o baixo custo da soldagem a ponto sédo compativeis em alto
nivel. ANACHI foi a Unica empresa do mundo a instalar com sucesso
um soldador de costura em um robé.

22
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CONTROLADORES

Apresentamos o cont

rolador robético inteligente baseado no Windows.

Robds e eixos adicionais séo faceis de operar usando o Teach Pendant. Os sensores de viséo e forga, bem como as
redes, sdo gerenciados em um so lugar.

Unidade Controladora CFDq

Controladores CFDs

Item

Especificagbes

ra controlador

Especificacoes basicas pa

Eixos controlaveis

Eixos controlaveis maximos

6 8

Dimensoes externas (mm)

270(L)*x270(P)x82,9(A) 310(L)x250(P)*x160(A)
Exclui Motor do Ventilador, Interruptor, Conector, etc. Exclui pés de borracha, interruptores/conectores

Leitor de posigcao

Codificador absoluto

Sistema de programagao

Reproducgéo de ensino

Painel de operagao

Interruptor de modo (ensino/reprodugéo), botéo de paragem de
emergéncia

Cabos entre o robd e o
painel de controle

2m, 5m, 10m, 15m, 20m (tipo conector)
extensao (total) 25m

Encaixe adicional

Encaixes PClex1 ‘ Encaixes PClex2

Funcéo PLC

Software PLC 1SaGRAF 6

Classe de protegao

Equivalente a IP20

Fonte de alimentacéo

Monofasico 200-230VAC, 50/60Hz, aterramento D, max. vazamento 10mA

Temperatura
ambiente/umidade

0 a 45°C (50/60Hz) 20 a 85 (ndo é permitido orvalho ou geada)

Fungéo de seguranga

PLd. Em conformidade com a categoria 3 Sequéncia de seguranga PLd, categoria 3 (ISO 13849 -1: 2015)

Conformidade no exterior
Opgodes do controlador

Conformidade no exterior

Opgao Europa: CE, Coreia do Sul: KCs

Opgéo -

Conversor de tensao de
energia

Monofésico 100 VAC, 50/60 Hz

Armazenamento externo

Pen drive USB (1 GB)

Eixos adicionais

2 eixos adicionais

Barramento de Area

EtherNet/IP, EtherCAT, Profinet, CC -Link e outros. Podem ser instalados no maximo 4 canais.

Sinais de
entrada/saida
adicionais

Placa de E/S compacta adicional: Maximo 16/16
pontos, Placa de E/S adicional: Maximo 64/64
pontos

Placa de E/S adicional: 32 pontos/32 pontos

Sinais de saida

Placa de E/S compacta adicional: saida de contato
do relé, placa de E/S adicional: saida do
transistor

Placa de E/S adicional: Saida do transistor

Entrada/saida analdgica

Sensor de visao

NVsmart

Fungéo de rastreamento do
transportador

Controle de rastreamento do transportador

Funcao de paletizacao

Funcéo de controle de paletizagao

Linguagem do rob6

Compativel com JIS B 8439 SLIM

Teach Pendant

Item Especificagbes
CFDq CFDs/FD18/FD20
Monitor Painel tactil do LCD com cor de 5,7 polegadas VGA
Idioma Japonés (Kaniji, Hiragana, Katakana, Alfanumérico) Inglés/Chinés/Coreano opgao*:
Alemao/ltaliano/Espanhol/Taiwanés
Habilitar SW Interruptor de ativagdo com uma mao, trés posicdes (lado esquerdo)

Fungéo de operagao

Chave de operagéo do eixo, chave de entrada de valor, chave de selegdo/fungdo, motores na chave, parada de emergéncia

Interface de
armazenamento externo

Porta USB

Comprimento do cabo

8m, 15m, 20m, 25m, 30m (tipo conector)

Classe de protegao

Equivalente a IP65

Dimensoes externas (mm)

163(L)x74,5(P)x353(A)

Peso

0,9kg

*Incluido na especificagdo padrao para controlador de CFDs

Controlador FD FD 18 Controlador FD FD 20

Iltem

Especificagbes

ra controlador

Especificagoes basicas pa

Eixos controlaveis

Eixos controlaveis maximos

Dimensdes externas (mm)

300(L)*x600(P)*530(A)
Rodizios excluidos (50mm), interruptores/conectores

580(L)*x532(P)x490(A)
Rodizios excluidos (50mm), interruptores/conectores

Leitor de posigdo

Codificador absoluto

Sistema de programagao

Reprodugao de ensino

Painel de operacgao

Interruptor de modo (ensino/reprodugéo), botdo de paragem de emergéncia

Cabos entre o robd e o
painel de controle

2m, 5m, 10m, 15m, 20m, 25m (tipo conector) extenséo (total) 25m 5m, 10m, 15m, 20m, 25m (tipo conector)

Interface do usuério

Painel do usuario: Na parte traseira

Encaixe adicional

Encaixes PCIx2 Encaixes PCIx3

Fungéo PLC

Software PLC de acordo com IEC1131-3

Classe de protegao

Equivalente a IP54

Fonte de alimentagéo

3¢ 200-230VAC, 50/60Hz, aterramento D, disjuntor 40A, max. vazamento 100mA

Temperatura
ambiente/umidade

0 a 45°C (50/60Hz) 20 a 85 (nao é permitido orvalho ou geada)

Fungao de seguranga
Opcoes do controlador

Sequéncia de seguranga : PLe (categoria 4)

Conformidade no exterior

América do Norte: CSA/UL, Europa: CE

Conversor de tensédo de
energia

380/400/420/440/460/480VAC (3¢ 50/60Hz)

aterramento D, disjuntor 30A, méax. vazamento 100mA

Tamanho da CAIXA do transformador:

W300xD600xH430 Rodizios (90mm),

interruptores/conectores néo incluidos

Tamanho quando o controlador e a CAIXA do transformador estao
conectados: Rodizios W300xD600x H960 (90mm),
interruptores/conectores nao incluidos

380/400/420/440/460/480VAC (3¢ 50/60Hz)
aterramento D, disjuntor 30A, max. vazamento
100mA Transformador embutido

Armazenamento externo

Pen drive USB (1 GB)

Eixos adicionais

Pistola, slider, gabarito e garra

Barramento de Area

DeviceNet . CC-Link . CC-Link IE Field e outros.
Podem ser instalados no méaximo 4 canais.

Sinais de
entrada/saida
adicionais

Placa de E/S compacta adicional: Maximo 14/10 Placa de E/S compacta adicional: Maximo 14/10
pontos, Placa de E/S adicional: Maximo 32/32 pontos, Placa de E/S adicional: Maximo 64/64
pontos pontos

Sinais de saida

Especificagdes de contato do relé 32 pontos de contato Especificagbes de contato do relé 64 pontos de conato

Entrada/saida analdgica

2/4 ponto

Sensor de visdo

NV-Pro

Fungéo de rastreamento do
transportador

Controle de rastreamento do transportador

Fungéo de paletizagao

Paletizar e despaletizar

Linguagem do robd

Compativel com JIS SLIM

Fungéo de monitoramento
do robd

Fungdo de monitoramento de posigédo/velocidade: PLd (categoria 3)

CONTROLADORES
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LISTA DE ESPECIFICACOES

MZO03EL

MZ04E
(MZ04DE)

Mzo7 MZ0o7L
(MZ07LP)

(MZ07P)

MZO07LF

MZ10LF

N° de eixos 6 6(5)" 6
J1 |Pive1 +170° £170°
o | J2 |Horizontal —90~+85° —135~+80° ‘ —145~+90° —135~+80° —135~+80° —160~+90°
g
Envelope @ | J7 |Pivo2 - -
de'trabalho J3 | Vertical —111 ~+175° —165~+270° ‘ —125~+280° —136~+270° —139~+270° —136~+270° —139~+270° —136~+270° —147~+210°
max.
J4*1 | Rotagdo 2 +145° +190° +190°(—) +190°
o
‘g J5 |Curvatura +125° +120° +120° +140°
a
J6 |Rotagao 1 +360° +360°
J1 |Pivo1 320°/s 300°/s 480°/s 200°/s 450°/s 300°/s 450°/s 300°/s 260°/s
3 J2 |Horizontal 320°/s 230°/s 460°/s 150°/s 380°/s 280°/s 380°/s 280°/s 250°/s 200°/s 230°/s
Y
@ | J7 Pive2 - -
Velocid
ade J3 | Vertical 375°Is 360°/s 520°/s 190°/s 520°/s 360°/s 520°/s 360°/s 360°/s 330°/s 260°/s
max.
J4*1 | Rotagéo 2 600°/s 550°/s 560°/s 550°/s (—) 550°/s 450°/s 470°/s
o
-g J5 |Curvatura 600°/s 550°/s 560°/s 550°/s 550°/s 340°/s 470°/s
a
J6 |Rotagéo 1 600°/s 1.000°/s 900°/s 1000°/s 1000°/s 700°/s 740°/s 700°/s 740°/s
Punho 1kg 3,5kg 4kg kg 7kg 10kg 12kg
Carga g T
. apacidade de carga
e no antebrago 0.25kg - -
Torque de J4* ' | Rotagéo 2 09N - m 6N-m 8,86N-m 16,6N-m (—) 16,9N-m 17,9N-m 20N-m 25N'm 26,5N-m
cargaestatica | 5 | civatura 09N -m 6N-m 8,86N-m 16,6N-m 16,9N-m 17,9N°m 20N-m 25N-m 26,5N-m
itido para
o punho J6 |Rotagao 1 0,78N = m 2,9N-m 4,9N'm 9,4N-m 9,4N-m 10,4N-m 10,4N-m 9,8N'm 12N-m
Momento de |4 |Rotagdo2 0,008kg * m* 0,12kg-m? 0,2kg-m? 0,47kg-m?*(—) 0,49kg-m? 0,47kg-m? 0,6kg-m* 0,7kg-m* 0,9%g-m?
inércia 5 (Gumetms 0,008kg * m? 0,12kg-m? 0,2kg-m? 0,47kg-m? 0,49kg-m? 0,47kg-m? 0,6kg-m? 0,7kg-m? 0,9kg-m?
admi: |
parao punho J6 | Rotagéo 1 0,006kg * m* 0,03kg*m? 0,07kg*m? 0,15kg*m?* 0,15kg*m? 0,15kg* m? 0,2kg*m? 0,2kg*m? 0,3kg*m?
Alcance maximo 350mm 1.102mm 541mm 723mm 912mm 723mm 912mm 723mm 1.202 mm 1.454mm
Repetibilidade de pose +0,02mm +0,03mm +0,02mm +0,02mm +0,03mm +0,015mm +0,02mm +0,03mm +0,025mm +0,04mm

Temperatura ambiente *?/ umidade

0a40°C/20 a 85 RH
(sem condensag@o)

0a45°C/20 a 85% UR (sem condensag&o)

0a45°C/20a85% UR (sem condensagéo)

Vibragao

0,5 G ou menos

0,5 G ou menos

Instalagao

P

S

0, parede, montagem invertida, inclinada

Piso, montagem invertida

Piso, parede, montagem invertida, inclinada

Piso, parede, montagem invertida, inclinada **

Piso, montagem invertida

Piso, montagem invertida, inclinada

Protegéo de entrada

Equivalente a IP40

Equivalente a IP67

Equivalente a IP40

Equivalente a IP67

Equivalente a IP67

Peso 10kg™* 39kg 26kg™* 25kg™* 36kg™* 38kg™* 41kg 43kg 36kg 55kg 150kg 165kg
Consumo de energia 0,4kVA 0,6kVA 0,7kVA 0,4kVA 0,7kVA 1,8kVA
Controlador suportado CFD/CFDs CFD/CFDs CFD/CFDs ‘ CFD/CFDs CFD/CFDs CFD/CFDs CFDs/CFDq CFDs/CFDq CFD/CFDs CFDs/CFDq CFD CFD
Envelope de trabalho
1202
1454

* As velocidades méximas séo valores maximos, que variam dependendo das condigdes de carga do punho e do programa operacional.

*1: Para as especificagdes de 5 eixos (MZ07P e MZ07LP), a configuragéo ndo possui o eixo J4. *2: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagdes quando a altitude permitida é excedida.

*3: MZ04 e MZO4E tém equivaléncia IP40. MZ04D e MZ04DE tém equivaléncia IP67 (& prova de poeira e a prova de agua).
*4: Tipo de conexdo traseira de montagem na parede: +4kg (Série MZ04*), +6kg (Série MZ07*) /Tipo de conexdo inferior: +6kg (Série MZ04*), +8kg (Série MZ07*), +2,5kg (MZ01)
*5: A faixa de operagéo é limitada quando montada em uma parede ou inclinada. (Exemplo: a faixa de operagao de 1 eixo é de +30° para montagem na parede)

1 [N-m] =1/9.8 [kgf-m]
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LISTA DE ESPECIFICACOES

N° de eixos 6 6 7 7 6
J1 |Pivo1 +170° +180° +165° +180° +165° +180° +170°
s J2 | Horizontal —150~+105° —145~+60° —135~+80° —120~+55° —35~+120° —75~+225°
o
Envelope @47 |Pive2 - - +180° +190° (Ligagéo do brago de presséo) +65° -
de trabalho
e J3 | Vertical —161~+289° —163~+242° —146~+260° —166~+135° —146~+140° —96~+210° —T77~+227°
J4 |Rotagéo 2 +190° +180° +360° +180° +360° +360° +180°
o
‘g J5 |Curvatura +145° +139° +125° +135° +139° +125° +120° +170°
a
J6 |Rotagao 1 +360° +360° +450° +360° +450° +360° +360°
J1 |Pivo1 210°/s 150°/s 185°/s. 180°/s 175°Is 170°/s 180°/s 175°Is 110°/s 120°/s
felced o | J2. |Horizonal 185°%s 170°/s 180°/s 145°%s 170°%s 175°%s 140°/s 90°/s 120°/s
ade &
max. @ | 97 |Pive2 - - 170°/s 130°/s (Ligagéo do brago de press&o) 120°/s =
J3 | Vertical 270°/s 170°/s 190°/s 180°/s 165°/s 170°/s 180°/s 165°/s 95°/s 180°/s
J4*1 | Rotagdo 2 420°/s 360°/s 305°/s 255°/s 235°Is 250°/s 360°/s 305°/s 255°Is 130°/s 180°/s
o
‘g J5 |Curvatura 420°/s 360°/s 305°/s 255°Is 235°Is 250°/s 360°/s 305°/s 255°Is 130°/s 180°/s
a
J6 |Rotagao 1 672°/s 600°/s 420°/s 370°/s 350°/s 300°/s 600°/s 420°/s 370°/s 250°/s 180°/s.
Punho 25kg 10kg 35kg 50kg 70kg 20kg 35kg 50kg 80kg 10kg
Carga g e
o apacidade de
maxima carga no = = 15Kg = 15Kg 30Kg -
Torque de J4 | Rotagdo 2 52N-m 24,5N-m 160N-m 210N-m 300N-m 80,8N'm 49N-m 160N-m 210N'm - 259N-m
carga estatica J5 |Curvatura 52N-m 24,5N-m 160N-m 210N-m 300N-m 80,8N-m 49N-m 160N-m 210N-m = 25,9N-m
permitido para
o punho J6 |Rotagdo 1 32N'm 12N-m 90N-m 130N-M 150N*m 44,1N-m 23,5N'm 90N-m 130N-M - 5,9N-m
Momentode J4 | Rotaggo 2 2,4kg-m? 1,6kg-m? 16kg-m? 30kg-m? 6kg-m? 1,6kg-m? 16kg-m? 30kg-m? 0,75kg* m?
inércia 5 |emem 2,4kg-m? 1,6kg-m? 16kg-m? 30kg-m? 6kg-m? 1,6kg-m? 16kg-m? 30kg-m? Rotagéo do eixo J7 80kg-m? 0,75kg-m?
admissivel
parao punho J6 | Rotagdo 1 1,3kg-m? 0,7kg-m? 5kg-m?* 12kg-m? 2,3kg-m? 0,8kg-m? 5kg-m? 12kg*m? 0,08kg*m?
Alcance maximo 1.882mm 2.019mm 2.050mm 1.260mm 1.398mm 2.050mm 3.106mm 1.300mm
Repetibilidade de pose +0,05mm +0,06mm +0,07mm +0,06mm +0,07mm +0,3mm +0,1mm
Temperatura ambiente *</ 0a45°C/20 a 85% UR (sem condensagéo) 0a45°C/20a85% UR (sem condensago)
Vibragao 0,5 G ou menos 0,5 G ou menos
Instalagéo Piso, montagem Piso, montagem invertida Montagem no chao (OP: invertida, parede, inclinada) Piso, montagem invertida Montagem no chao (OP: invertida, parede, inclinada) Suporte de prateleira (instalado Piso, montagem invertida
invertida, em angulo de 20°)
inclinada
Protecéo de entrada Equivalente a IP67 Equivalente a IP65 Punho: equivalente a IP67, corpo principal: equivalente a IP54 (OP: equivalente a IP65/67) Equivalente a IP65 Equivalente a IP67 - Equivalente a IP65
Peso 250kg 225kg 640kg 230kg 745kg 1.650kg 61kg
Consumo de energia 2,55kVA 1,7kVA 5kVA 1kVA 4,1kVA TkVA 1kVA
Controlador suportado FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18 ccz
Envelope de trabalho
1882
1300
As velocidades maximas s&o valores méaximos, que variam dependendo das condi¢Ses de carga do punho e do programa operacional. 1[N-m]=1/9.8[kgf-m]

*1: Para as especificagdes de 5 eixos (MZ07P e MZ07LP), a configuragéo ndo possui o eixo J4.
*2: Este valor muda de acordo com as condigoes de colocagéo e carga de um punho.
*3: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagées quando a altitude permitida é excedida.
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LISTA DE ESPECIFICACOES

EC06-5020-01 EC06-6020-01

EC06-7020-01

N° de eixos 4

J1 Pivo 1 +140°
Envelope de 2 Pive 2 +150°
trabalho
WX 33| Vertical 200mm

J4 Rotagao +360°

J1 Pivo 1 420°/s
Velocidade max. y2 2hc2 208

J3 Vertical 1.100 mm/s

J4 | Rotagédo 2660°/s
Carga util maxima 6kg (3kg nominal)
Momento de
inércia J4 Rotagéo 0,05kg-m?(0,01kg - m?nominal)
admissivel
para o punho

Alcance maximo 500 mm 600mm 700mm
Repetibilidade de pose +0,02mm

Temperatura ambiente*"/ 0240°C/20 a 80 RH (sem condensago)

umidade

Vibragao 0,5 G ou menos (4,9m/s?)

Instalagéo Montagem no chao

Protecéo de entrada IP20

Peso 17kg 17kg 18Kg
Consumo de energia 0,5kVA

Controlador suportado CFD/CFDs CFD/CFDs CFD/CFDs

Envelope de trabalho

* As velocidades maximas sao valores maximos, que variam dependendo das condigdes de carga do punho e do programa operacional.
*1: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagées quando a altitude permitida é excedida.

1 [N-m] =1/9.8 [kgf-m]

EZ03V4-04

EZ03F4-04

Ne de eixos 4
J1 | Vertical 250/150mm**
A +170°
Envelope de £ Fivor
trabalho max.
J3 Pivé 2 +180° +145°
J4 | Rotagéo +360°
J1 Vertical 1,400/1,200mm/s*?
ivo 450°/s
Velocidade max. 2 A
J3 Piv6 2 720°/s
J4 | Rotagdo 2.400°/s
Carga Util maxima 3kg (2kg nominal)
Momento de
inércia J4 | Rotagao 0,05kg*m?*
admissivel
para o punho
Alcance maximo 450mm 550mm
Repetibilidade de pose +0,014mm

Temperatura ambiente* '/
umidade

0a45°C/20 a 85% UR (sem condensagao)

Vibragao 0,5 G ou menos (4,9m/s?)

Instalagéo Montagem invertida Montagem no chao
Protegao de entrada 1P20

Peso 40kg 41kg
Consumo de energia 0,6kVA

Controlador suportado CFD/CFDs CFD/CFDs

Envelope de trabalho

450

550

* As velocidades méximas séo valores maximos, que variam dependendo das condiges de carga do punho e do programa operacional.
*1: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagdes quando a altitude permitida é excedida.
*2: Existem dois tipos de envelopes operacionais maximos: 250 mm e 150 mm. O 250 mm tem uma velocidade maxima de 1.400 mm/s. O 150 mm tem uma velocidade maxima de 1.200 mm/s.

1 [N-m] =1/9.8 [kgf-m]
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LISTA DE ESPECIFICACOES

MC280L MC400L SC700DL
v
N° de eixos 6 6
1 |pive 1 +180° +180° +160° +160°
S J2 Horizontal —100~+40° —105~+60° —105~+60° —85~+45° —85~+45°
Y
Envelope @7 Pivo 2 - -
deé"aba'h" | N —147~+130° —180~+130° —130~+30° —140~+30° —140~+30° —90~+45° —90~+40°
max.
J4 |Rotag@o 2 +360° +210° +210° —9.7~+90°(+9.7°)** —10~+90°
o
‘g J5 | Curvatura +125° +120° +120° +125°*° +125°
a
J6 |Rotacéo 1 +360° +360°"" +360°"" +9.7° +10°
J1 |Pive 1 105°/s 90°/s 80°/s 45°/s 45°/s
3 J2 |Horizontal 105°/s 95°/s 90°/s 80°/s 40°/s 30°/s
5
@ | J7 |Pivo2 - -
Velocid
ade J3 | Vertical 95°/s 90°/s 80°/s 40°/s 30°/s
max. J4 | Rotaggo 2 120°fs 10°/s 100°/s 20°/s°° 30%/s
o
‘g J5 | Curvatura 120°/s 110°/s 100°/s 65°/s 50°/s
a
J6 | Rotagao 1 200°/s 180°/s 160°/s 70°/s 30°/s
Punho 280 kg 350kg 400kg 600kg 700Kg 1.000kg 700Kg
Carga
maxima Capacidade de 25kg 50kg 25kg _ —
carga no
antebrago *2
Torque de J4 | Rotagéo 2 1.921N-m 2.750N-m 3.450N-m 3.450N-m 21.000Nm 13.800N*m
cargaestatica | 5 | cyryatura 1.921N'm 2.750N-m 3.450N-m 3.450N-m - 3.920N'm
itido para
o punho J6 |Rotagao 1 988N-m 1.235N'm 1.725N-m 1.725N-m 4.410N-m 2.940N-m
VEIEdD € J4 |Rotagéo 2 400kg-m? 600kg-m? 600kg-m? 5.200kg-m? 3.000kg-m?
inércia J5 | Curvatura 400kg-m? 600kg- m? 600kg- m? 4.000kg- m? 1.800kg-m?
para o punho J6 |Rotagao 1 250kg-m? 400kg-m? 400kg-m? 1.740kg-m? 1.000kg- m?
Alcance maximo 3.101mm 2.771mm 3.756mm 2.890mm 2.890mm 3.972mm 3.972mm
Repetibilidade de pose +0.2mm +0,3mm +0,3mm +0.5mm
Temperatura amblente *+/ 0a45°C/20 a 85% UR (sem condensag&o) 0a45°C/20 a 85% UR (sem condensag&o)
umidade
Vibragao 0,5 G ou menos 0,5 G ou menos
Instalagdo Montagem no chéo Montagem no chdo
Protegéo de entrada - -
Peso 1.660kg 1.620kg 3.400kg 3.300kg 3.320kg 9.000kg 7.000kg
Consumo de energia 9kVA 8,6kVA 19,3kVA 9,3kVA 19kVA TkVA
Controlador suportado FD11/FD20 FD11/FD20 FD11 FD11 FD11 FD11 FD11
Envelope de trabalho Q
2
3756

*1: As configuragoes iniciais sdo +210°. Ao passar o cabo pela parte oca do 6° eixo, use uma faixa de +210°.

Quando um cabo néo ¢ passado, o envelope operacional pode ser estendido até um méaximo de +360°, dependendo das condigdes de uso.
*2: Este valor muda de acordo com as condigdes de colocagao e carga de um punho.
*3: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagées quando a altitude permitida é excedida.

*4: A faixamaxima de movimento do eixo 4 varia devido ao peso da carga Util do punho. Carga do punho 300 quilogramas <: -9.7°~+90°, carga do punho 300 quilogramas >: -9.7°~+9.7°
*5: Para fazer o eixo 5 se mover, o eixo 4 deve estar em +4°do nivel do solo quando a carga (til é instalada no punho.
*6: A velocidade do eixo 4 atinge esse valor quando a carga (til do punho € inferior a 300 kg e a faixa de movimento é suficientemente ampla.

1 [N-m] =1/9.8 [kgf-m]
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LISTA DE ESPECIFICACOES

LP130F LPA180—01 MC470P MC500P SRA100HS SRA100HB SRA100H SRA133H SRA133HL
(©]
<L
S
Ne de eixos 4 6 5 Ne de eixos 6 E
-
J1 |Pivo 1 +180° +180° +180° J1 |Pive 1 +180° E
o | 92 | Horizontal —95~+41° ‘ —94.5~+40.7° ‘ —95~+41° ‘ —95~+45° —100~+40° —105~+60° g |12 |Horizontal —120~+60° ‘ —80~+60°
i1 ®
© =
o e - _
Envelope @147 | Pive 2 — _ Envelope J7 |Piv62
de trabalho celitabalng J3 | Vertical —125~+90° —151~+90° —146.5~+150° —133.4~+150°
méx. J3 | Vertical — 117 ~+17° ‘ —116.9~+17.2° ‘ =117 ~+17° ‘ —117.5~+17.5° —180~+35° —130~+30° max. =
J4 | Rotagéo 2 +210° w
J4 | Rotagéo 2 +360° +360°"" — . G g
2 = +125°
€ | J5 |curvatura = 12571 +120° 5[ |Cunvatura g
* 5 — o J6 | Rotagao 1 +210° %]
J6 | Rotag@o 1 +360 —
1 |Pivo 136°/s 125°s 120°/s 115°/s
1 |Pive 1 130%s 145°%s 115°%s 105°%s 140°/s 105%%s 90°/s e
J2 i 115°/s 110°/s 105°/s
o | 92 | Horizontal 15%%s 100°/s 125°%s 95°%s 90°/s 8 IRENFEETiE]
S o
g - @ |47 |Pivo2 -
Velocid m | J7 |Pive 2 - - Veloeid
eloci . o o o N
J3 160°/s 121°/s 118°/s 113°/s
ade J3 | Vertical 155 105°/s 100°/s 130%s 95°s 90°/s e Vertical
max.
Ja a 210°/s 225°/s 210°/s
max. J4 | Rotagao 2 400°/s 535°/s 360°/s 300°/s 400°/s 110°/s - . Rotagdo 2 ‘
2 € [J5 175°ls
€ | J5 |Curvatura - 110°/s 110°/s S S
& o) [e— T T J6 | Rotagéo 1 310%s ‘ 315°s 310°/s
otagédo -
Punh 100k 133k
Punho 130kg 180kg 210kg 180kg 470kg 500kg Carga unno 9 9
Carga i Capacidade de
50 Capacidade de méxima 20kg
maxima car’;a - 25kg 30Kg 25kg carga no
aniobrago ™2 e 830N 650N 830N
a ‘m ‘m ‘m
— J4 | Rotagéo 2 - 2.750N-m - Torque de & |[ReizEna
i cargaestatica | j5 | cyryatura 830N-m 650N-m 830N-m
cargaestética | 5 | curvatura = 2.750N-m 3.450Nm permitido para 5
PemiEDEe h J6 |Rotagao 1 441N-m 315N-m 441N-m o
o punho J6 |Rotagéo 1 - ON'm 1.725N-m o punho E
J4 | Rotagéo 2 85kg-m? o
VEREl® @ J4 | Rotagéo 2 50kg-m? 69kg-m? 100kg- m? 69kg-m? 400kg-m? = M?"Tenw de ¢ 9 8
¥ inércia 85kg-m? o
e J5 | Curvatura - 400kg- m? 600kg-m? P B | 9 @
e & 45kg-m? w
para o punho J6 | Rotagéo 1 - 250kg-m? 400kg-m? para o punho J6 |Rotagéo 1 g 9(
Alcance maximo 1.634mm 2.044mm 2.654mm 2.951Tmm =
Alcance maximo 3.210mm 2.771mm 3.756mm %
Repetibilidade de pose +0,06mm
Repetibilidade de pose +0,3mm +0,4mm +0.2mm +0,3mm & e
Temperatura ambiente *2/ " -
Temperatura ambiente *3/ 02 45°C/20 a 85% UR (sem condensagao) umid‘;de 0a45°C/20 a 85% UR (sem condensag&o)
umidade
Vibraca 05G Vibragéo 0,5 G ou menos
oragao X Ou menos
Instalagdo Montagem no chéo
Instalagao Montagem no chéo = 9
Protego de entrada Equivalente a IP54
Protegéo de entrada Equivalente a IP50 ‘ - ‘ Equivalente a IP50 - - & .
Peso 1.150kg 1.620kg 3.000kg Peso 690 kg 750Kg 1.040kg 1.070kg
Consumo de energia TKVA
Consumo de energia 6,2KVA 8,6kVA 9,7kVA ! g
e —— - FD11/FD18 ‘ FD11/FD18 ‘ FD11/FD18 FD11/FD18 FD11 FD11/FD20 FD11 Controlador suportado FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20
ontrolador suportado
EveEpat il Envelope de trabalho
1634 2044 L2654 | L2951 | ‘
*1: O software limita a faixa vertical descendente do eixo 5 a +5°. 1 [N-m] =1/9.8 [kgf-m] *1: Este valor muda de acordo com as condigdes de colocago e carga de um punho. 1 [N-m] =1/9.8 [kgf-m]
O eixo 4 pode se mover +360° e o eixo 5 pode se mover +125° somente quando a tela de corregéo do codificador ou a tela de configuragoes de limite do software estiver aberta. *2: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagdes quando a altitude permitida é excedida.

*2: Este valor muda de acordo com as condigdes de colocagao e carga de um punho.
*3: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagdes quando a altitude permitida é excedida.
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LISTA DE ESPECIFICACOES

SRA166H SRA220H

SRA220HV

SRA100J

SRA100B

SRA100

(100—01A) *

SRA166

(166—01A) **

SRA210

(210—01A) **

SRA240

SRA250

N° de eixos 6 6 6 6
J1 |Pive 1 +180° +165° +180° +180° +180° +180°
3 J2 | Horizontal —80~+60° —120~+60° —120~+60° —80~+60° —80~+60°
Envelope & J7 |Pivo2 - - - - -
e AICLEL J3 | Vertical —146.5~+150° ‘ —154~+150° —125~+90° —150~+180° —146.5~ +150° —146.5~ +150° —140~+150°
e J4 |Rotagdo 2 +210° +360° +360° +360 (+210)° +360 (+210)° +360°
‘% J5 | Curvatura +125° ‘ +130° +135° EElSaR +135 (£120)° +135(£120)° +130(x120)° +130°
* J6 | Rotagao 1 +210° +360° +360° +360 (+205)° +360 (+205)° +360°
J1 |Pive 1 120°/s 1156°/s 136°/s 136°/s 136°/s 125°/s 115°/s 105°/s 100°/s
3 J2 | Horizontal 110°/s 105°/s 115°/s 110°/s 135°/s 115°/s 105°/s 90°/s
& |7 |Puo2 - - - = =
Velocid
ade J3 | Vertical 115°/s 113°/s 160°/s 130°/s 135°/s 121°/s 113°/s 100°/s 95°/s
e J4 |Rotagdo 2 175°/s 130°/s 240°/s 240°/s 240°/s 180°/s 140°/s 130°/s. 125°/s
‘% J5 | Curvatura 171°Is 130°/s 233°Is 233°Is 233°Is 173°ls 133°/s 125°/s
* J6 |Rotagao 1 280°/s 205°/s 351°/s 351°/s 351°/s 260°/s 200°/s 195°/s 190°/s
Punho 166kg 210kg 220kg 100kg 100kg 100kg 166kg 210kg 240kg 250kg
Carga
méxima Capacidade de 20kg 20kg/Max.45kg 25kg/Max.45kg 25kg/Max.45kg 45kg/Méx.90kg (15kg/Max.60kg) 20kg/Max.45kg
carga no
antebrago * !
Torque de J4 |Rotagéo 2 960N-m 1337N'm 580N-m 580N-m 580N-m 951N-m 1.337N'm
carga estatica J5 | Curvatura 960N-m 1337N-m 580N-m 580N m 580N-m 951N m 1.337N-m
o punho P J6 |Rotagdo 1 520N-m 720N-m 290N-m 290N-m 290N-m 490N-m 720N-m
VEiEs 6B J4 | Rotagéo 2 100kg-m? 200kg-m? 141.1kg-m? 45kg-m? 45kg-m? 60kg-m? 88,9kg-m? 141.1kg-m? 225,4kg-m?
"‘Aé'c.‘a - J5 | Curvatura 100kg* m? 200kg+m? 141.1kg-m? 45kg-m? 45kg-m? 60kg-m? 88,9kg-m? 141.1kg-m? 225,4kg - m?
para o punho J6 |Rotagéo 1 50kg-m? 155kg-m? 79kg-m? 22,7kg-m? 22,7kg-m? 30kg-m? 45kg-m? 79g-m? 196kg-m?
Alcance maximo 2,654mm 2.575mm 1.634mm 2.071mm 2.654 mm 2.654 mm 2.674mm 2.792mm
Repetibilidade de pose +0,06mm ‘ +0,15mm +0,06mm +0,06mm
Temperatura ambiente "/ 0.a45°C/20 a 85% UR (sem condensagéo) 0.a45°C/20 a 85% UR (sem condensagéo)
Vibragao 0,5 G ou menos 0,5 G ou menos
Instalagéo Montagem no chao ‘ Montagem invertida Montagem no chao Montagem no chao
Protecéo de entrada Equivalente a IP54 pﬁn‘::?::IOétZ?uli\?:Iz:t::loFr’%i O punho tem IP67 e o corpo principal é equivalente a IP54
Peso 1.100kg 670 kg 690 kg 960 (1.060) kg 990 (1.090) kg ‘ 990 kg 1.030kg
Consumo de energia TkVA TkVA
Controlador suportado FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 ‘ FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20
2575

Envelope de trabalho

*1: Este valor muda de acordo com as condi¢6es de colocagéo e carga de um punho.
*2: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagées quando a altitude permitida é excedida.
*3: Equipado com suporte de cabo "A-Trac4" no brago adequado para soldagem por pontos.

1 [N-m] =1/9.8 [kgf-m]

| SOLDAGEM

LISTA DE ESPECIFICACOE
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LISTA DE ESPECIFICACOES

SRA120EL

SRA133L

SRA166L

SRA166T

SRA166TL

(166T—01A) **

SRA210T
(210T—01A) **

SRA166HT SRA210HT

N° de eixos 6 6 6 6
J1 |Pive 1 +180° +180° +180° +165°
o | J2 |Horizontal —80~+60° —65~+120° —65~+120° —80~+60°
<3
[
Envelope | | J7 |Pivo2 - - - -
D J3 | Vertical —127.7~+150° —133.4~+150° —106~+210° —90~+210° —106~+210° —112~+210° —146.5~+150°
max.
J4 |Rotacdo 2 +360° +360 (+210)° +360° +360 (+210)° +210° +360°
o
‘g J5 | Curvatura +135° +135 (£120)° +135° +130 (+120)° +125° +130°
o
J6 |Rotacéo 1 +360° +360 (+205)° +210° +360°
J1 |Pive 1 115°/s. 125°/s 115°/s. 110°/s 105°/s. 100°/s 120°/s. 115°/s 115°/s
o | J2 |Horizontal 105°/s 1156°/s 105°/s 110°/s 90°/s 110°/s 105°/s 105°/s
3
©
@ | J7 [Pivo2 - - - -
Velocid
ade J3 | Vertical 113°/s. 121°Is 113°/s 115°/s. 100°/s 115°/s. 113°/s 113°/s
s J4 | Rotagao 2 140°ls 180°/s 140°/s 140°ls 175%s 130°/s 140%ls
o
"__E, J5 | Curvatura 173°/s 173°/s 133°/s 171°Is 130°/s 133°/s
a
J6 |Rotagdo 1 260°/s 260°/s 200°/s 280°/s 205°/s 200°/s
Punho 120 kg 133kg 166kg 166kg 210kg 166kg 210kg 210kg
Carga
méxima Capacidade de 45kg/Méx.90kg 45kg/Max.90kg (15kg/Max.60kg) 20kg 45kg/Méx.90kg
carga no
antebraco **
Torque de J4 |Rotagéo 2 687N-m 800N-m 951N-m 951N-m 1.337N'm 960N-m 1.337N'm 1.337N-m
carga estatica J5 | Curvatura 687N-m 800N-m 951N-m 951N-m 1.337N'm 960N-m 1.337N'm 1.337N-m
para
o0 punho J6 |Rotaco 1 353N-m 400N-m 490N-m 490N-m 720N-m 520N-m 720N-m 720N-m
Momento de | J4 |Rotacéo 2 60kg-m? 76kg-m? 88,9kg-m* 88,9kg-m? 141.1kg-m? 100kg-m? 200kg-m? 1411kg-m?
inércia J5 | Curvatura 60kg-m? 76kg-m? 88,9kg-m? 88,9kg-m? 141.1kg-m? 100kg*m? 200kg- m? 141.1kg-m?
para o punho J6 |Rotacao 1 30kg-m? 38kg-m? 45kg-m? 45kg-m? 79kg-m? 50kg-m? 155kg-m? 79kg-m?
Alcance maximo 3.099mm 2.951mm 3.086mm 3.383mm 3.106mm 3.087mm 2.674mm
Repetibilidade de pose +0,06mm +0,08mm +0,08mm +0,15mm
Temperatura ambiente *# 0a45°C/20 a 85% UR (sem condensagéo) 0a45°C/20 a 85% UR (sem condensagéo)
umidade
Vibragao 0,5 G ou menos 0,5 G ou menos
Instalagéo Montagem no chéo Montagem em prateleira Montagem em prateleira Montagem invertida
Protegao de entrada O punho tem IP67 e o corpo principal & equivalente a IP54 Equivalente a IP54 O punho tem IP67 e o corpo principal é equivalente a IP54
Peso 985 kg 980 kg ‘ 1.210 (1.310) kg 1.240kg 1.250 (1.350) kg 1.160kg 990 kg
Consumo de energia TkVA 7kVA
Controlador suportado FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20 FD11/FD18/FD20

Envelope de trabalho

2674

*1: Este valor muda de acordo com as condi¢oes de colocagéo e carga de um punho.
*2: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagées quando a altitude permitida é excedida.
*3: Equipado com suporte de cabo "A-Trac4" no brago adequado para soldagem por pontos.

1 [N-m] =1/9.8 [kgf-m]

| SOLDAGEM

LISTA DE ESPECIFICACOES
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ST133CF

ST166CF ST210CF

SOFTWARE/RECURSOS DE SUPORTE

Mais facil de usar desde a introdugao até a manutengéo, varias fungdes, como software de PC e software PLC, podem

ser programadas e simulacdes sao preparadas.

FD no Deskill (software de programacio para PC)

Simulagao e produto de programacao offline para

robos NACHI

FD no DeskII Pro
FD no DeskII Regular

FD no DeskII Light

* Apenas controlador CFD

Fungées da tarefa do usuario

Possibilidade de programar processos em

paralelo com as operagdes do robd

 Calculos demorados e operagdes de robds s&o processados em
paralelo para reduzir os tempos de ciclo

« Varios status sdo mostrados na tela do Teach Pendant

Verso e Unidade de Monitoramento de Rob6s RMU
leste
Grau Pro Regular Light | (licenga de A unidade de controle de seguranga monitora as condigdes do rob6
de':;g)s"a (posigao e velocidade)
N° do Ti FDONDESK2 FDONDESK2 FDONDESK2 FDONDESK2 N POSSiVel redUZir CUStOS € espago
DD -PRO -PRO-D REG REG-D « As instalagbes sao mais seguras porque as posigoes e velocidades dos
Certificagdo da Arquivo de USB Arquivo de USB Cont;zls:ggé real ASK rob6s sdo monitoradas
ficence licenga | adaptador | licenca | adaptador | necessério - Limite o envelope de trabalho do robé
. —Minimize o tamanho das cercas de seguranga
Modo offline o o 1) A 9
Envelope de trabalho do robé e cerca de seguranca

CFD | Modo de o o o %

monitoragéo Envelope de trabalho do rob com  # H Trabalho maximo de envelope do

Modo de o o o x limites definidos usando a unidade |

visualizagdo de monitoramento do robd /: N

Cerca de protegédo de seguranga

Modo offline o o A A Cerca de protegao de seguranca : convencional quando a unidade de

Modo de ao trabalhar limites de envelope I monitoramento do rob6 nao é usada
FD " definidos usando a unidade de

it

émoonl =lED o © A 2 monitoramento do robd i/

Modo de O O A < o

visualizagédo
Fungao de geragéo de
programa a partir de o) X X X ~ H B
CAD FD'ST FaCII Opgdes
Operagéo de
et e it o x X X Software de PC que pode ensinar programas de
Salvar arquivo de forma & & o " operacgao de robds e simular programas de operagao

o : Disponivel

A : Habilite para usar por operadores de nivel INICIANTE. (Aplicado a MZ, ES e EZ)

x : Indisponivel

FD no Deskilll (software de programacio para PC)
Software de PC que facilita e suaviza as aplicagdes
robéticas com fungdes de programacgao e simulaciao

+ Suporta a leitura de arquivos em grande
escala, como dispositivos periféricos.

» Programacéo visual

em um PC.

* A funcéo de geracdo automatica de caminho
especifica as bordas da peca de trabalho e
gera automaticamente pontos de ensino

para o robd trabalhar.

» Fornece um Visualizador 3D
avancgado para importar dados
complexos, visualizar graficos de
cena e desenhar em alta definigao

Ne de eixos 6
J1 | Pive1 +165°
s J2 | Horizontal —80~+60°
©
@ | g7 |Piv6 2 -
Envelope
de trabalho J3 | Vertical —137~+150°
max.
J4 | Rotagao 2 +360°
o
'E J5 | Curvatura +135° +130°
a
J6 | Rotagao 1 +360°
J1 |Pivo 1 130°/s 110°/s 100°/s
o | J2 | Horizontal 130°/s 110°/s 90°/s
g
m | J7 |Pive 2 -
Velocid
ade J3 | Vertical 130°/s 110°/s 95°/s
TR J4 | Rotagéio 2 230°/s 170%s 130°/s
o
€ | J5 |Curvatura 230°/s 170°/s 130°/s
o
J6 | Rotacao 1 305°/s 260°/s 200°/s
Punho 133kg 166kg 210kg
Carga
maxima Capacidade de 70kg
carga no
antebrago * '
Torque de J4 | Rotagado 2 745N-m 951N-m 1.337N-m
cargaestética | 5 | cyrvatura 745N-m 951N-m 1.337N'm
permitido para
o punho J6 | Rotagao 1 411N-m 490N-m 720N-m
= st - o P
Momento de | 4 Rotagdo2 60,9kg-m 88,9kg'm 141.1kg* m:
inércia J5 | Curvatura 60,9kg-m? 88,9kg- m? 141.1kg-m?
ad
para o punho J6 | Rotagéo 1 30,2kg-m? 45kg-m? 79kg-m?
Alcance maximo 2.654 mm 2.674mm
Repetibilidade de pose +0.2mm +0,3mm
Temperatura ambiente *2/ 10 a 45°C/20 a 85% UR (sem condensagéo)
umidade
Vibragao 0,5 G ou menos
Instalagdo Montagem no chdo
Protegao de entrada -
Peso 1.120kg 1.160kg
Consumo de energia 4,2kVA
Classificagao de limpeza ** Classe 6
Controlador suportado FD11/FD18 FD11/FD18 FD11/FD18

Envelope de trabalho

*1: Este valor muda de acordo com as condigoes de colocagéo e carga de um punho.

1 [N-m] =1/9.8 [kgf-m]

*2: Usando a 1.000 m ou mais baixo nivel do mar. A temperatura ambiente tem limitagées quando a altitude permitida é excedida.
*3: A classificagdo de limpeza esta em conformidade com ISO 14644—1

e KR OPNITECEF

L e T LT

langE=

« Vigilancia de interferéncia de alto

desempenho, fungdo de saida de video, etc.

/ Pontos de
interferéncia

ARTIITAR
Mowe  Mensble Contol  Timer  Others

SAS, AR08

METI-01 - Test]
Move PTP PO
Move PP Pt
Mowe FTP P2
Mowe. PTP P23
Meowy TTR Pa
Move PP PY
Delsy 1
Set  Outlof off
Mowe (P PG
Doty 1
St Dhfll on
Mowe FTP P7
Move FTR Pg
Mewn PTP Pa
Mewe TR P00
¥ Wait ECDS action
Wait Sgral 0 On
Meve FIP PR
dasiery Wih= 1
Move FTP PR
Mowe PP P2
Move FTR P
o Euecute Picking
Mowe PTR Piz
Move PP Pia

Software PLC

Funcionalidade PLC incorporada no software de

controle do robo

« Elimina a necessidade de PLC externo e reduz os custos do equipamento
* Programagao também é possivel no Teach Pendant

OpenNR-IF

O desenvolvimento torna o design do sistema com varios dispositivos

mais facil.

Equipamento
periférico

@ L

Cémera  JoyStick
etc.

Fung&o de monitoramento da operagéo do robé
« Indicagédo do comando de movimento do robd
« Aquisicéo do status do rob6 (Sinais de entrada/saida, Variaveis,

Valores de Turno

Habilitar para executar no
Teach Pendant o=
=

| AREA LIMPA

LISTA DE ESPECIFICACO

SOFTWARE/RECURSOS

DE SUPORTE
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SISTEMAS DE SUPORTE

Sistemas de robos

Produtos do sistema

A equipe de engenharia de sistemas da NACHI coloca sua vasta
experiéncia para trabalhar por vocé, fornecendo solugdes de sistema
faceis de usar, juntamente com desempenho de alto custo.

Dispositivos periféricos para o robd

A NACHI fornece dispositivos de aplicagdo de robds altamente confiaveis
e comprovados.

Sistema de programa offline

As operagdes do robd podem ser simuladas antes da instalagdo para
verificar o desempenho. Criar um programa de operagao de anteméao
permite que o robd seja instalado diretamente na linha de montagem.

Servigo de pés-instalagao

Desde a configuragao até a inicializagéo

Os técnicos qualificados da NACHI fornecem suporte durante o processo
de instalacéo, desde a configuragdo até a conexao, ensino, movimento e
supervisao, até que a linha esteja totalmente operacional.

Resposta rapida a chamadas de emergéncia
Os técnicos especializados da NACHI estao “de plantéo” para responder

imediatamente a emergéncias de clientes.

Suporte confiavel de locais remotos

Os robds podem ser operados remotamente quando colocados on-line,
permitindo que profissionais de servigos especializados fornegam
suporte preciso a locais em todo o mundo.

As pecas certas quando vocé precisar delas

Nossos locais de servigo sempre tém pegas de manutengéo importantes em

estoque. N6s podemos entregar as pegas que vocé precisa rapidamente.

Inspegdes periddicas
Como um parceiro confiavel e seguro, a NACHI realiza
inspecdes periddicas para prolongar a vida util do seu robd.

Revisdes

A NACHI fornece uma selegdo de servigos adequados as condi¢des do
seu rob0 e realiza revisdes para garantir que seu robd esteja sempre
nas melhores condigdes. A NACHI também pode fornecer robds de
substituicdo temporarios para manter sua linha operando durante os
reparos.

£

Treinamento

Curso de treinamento de robds

Utilize totalmente seus robos NACHI, temos aulas de treinamento de
robds que usam nosso proprio curriculo para ensinar os conceitos
basicos de operagdo e manutengdo de robds.

Suportamos uma ampla gama de robds, desde a série MZ compacta até
robds grandes, e oferecemos aulas de treinamento adaptadas as suas
necessidades. Nés cumpriremos flexivelmente seu pedido, estamos
disponiveis para o seu contato.

NR: Connect

O software permite a coleta de dados e visualizagdes de operagéo do robé.

Ao conectar robés ao NR: Connect, é possivel coletar, visualizar dados de status operacional e melhorar a capacidade de manutengéao.

Coletor de dados (software de coleta de dados)
Dados em tempo real L ’.f ’.f ’.“ ’.‘
(angulo do eixo, torque, status do. o . . .
sinal, etc.) i e e 7

B B
Dados de monitoramento de l l
status (namero de ciclos, tempo de ciclo, tempo

Conexao de 20 unidades

Coletor de Dados

Py

+ Coleta varios dados de robos
+ Os dados coletados séo
transformados em arquivos(CSV)

de espera do sinal, carga da CPU, etc.)
» Monitore constantemente o status de erro do controlador do rob6 e
salve automaticamente o status quando ocorrer um erro
* Os dados de saida podem ser importados para o sistema principal
do cliente, etc.

e . % » -
Coletor de Dados =

Smart Monitor (software de monitoramento)

Cadastro no
banco de dados

Visualizagao
Monitor Smart

« Exibir os dados coletados pelo Coletor de Dados claramente em uma tela
 Ainterface intuitiva do usuario oferece acesso facil as informagées

necessarias para que o status da operagao do rob6 possa ser

verificado em tempo real.
» Quando ocorre um erro, o status operacional antes e depois do erro é

exibido graficamente e facilita a compreenséao dasituagéo antes e depois do erro.

FILIAL DO REINO UNIDO —&

REDE DE SERVICOS MUNDIAIS

FILIAL DE SHENYANG:

NACHI EUROPE PALDE PEQUINT

DEVELOPMENT QINGDAO INC.
FILIAL TCHEGA. -
i g FILIAL DE CHONGQING_g

o . = FILIAL DE WUHAN
FILIAL DA TURQUIA—.'_ - f

BANGKOK

“"NACHI TECHNOLOGY INDIA PVT: |_Tc'>.r
*. SEDE EM GURGAON

PT.NACHI INDONESIA —#&

NACHI-FUJIKOSHI CORP._http://www.nachi.com

GmbH'. . BAOJIANACHI ROBOT APPLICATION \‘ :

ESCRITORIO DO SUL DA ALEMANHA-.
NACHI (JIANGSU) INDUSTRIES CO., LTD g

®8—NACHI-FUJIKOSHI (CHINA) CO,, LTD.
: FILIAL DE NINGBO '
FILIAL'DE GUANGZHOU -@@  @® NACHI TAWAN CO., LTD.

7 ®NACHI VIETNAM CO., LTD.

NACHI TECHNOLOGY (THAILAND) CO.,
®% | TD. ESCRITORIO DE VENDAS DE

.’{EJJIKOSHF_NACHI (MALAYSIA) SDN.
BHD. NACHI SINGAPORE PTE. LTD.

ESQ_RITORIO CHANGCHUN

ESCRITORIO DE REPRESENTAGAO DA COREIA
IPLANTA PRINCIPAL NACHI-FUJIKOSHI

CORP.
d-SEDE DA NEACHI-FUJIKOSHI CORP.

Filial do Canada —@&

NACHI ROBOTIC SYSTEMS INC-@#@ -
Centro de Servigos de Indiana—gy

Cen_tro de Servigos da Carolina do Sul —@&

NACHI AMERICA INC. ATLANTA
CENTRO TECNICO

Filial do México =

Matri NACHI BRASILLTDA. -8
O Matriz T

@Empresas de Vendas
@Filial/Representante
@Escritorio Centro Técnico
mEmpresas Fabricantes

Matriz
Shiodome Sumitomo Bldg.17F, 1-9-2 Higashi-Shinbashi, Minato-ku, Téquio 105-0021
Tel: +81-(0)3-5568-5111 Fax: +81-(0)3-5568-5206

Subsidiarias no exterior

AMERICA

NACHI ROBOTIC SYSTEMS INC.

46200 W. 12 Mile Rd. Novi, Michigan 48377, EUA

Tel: +1-248-305-6545 Fax: +1-248-305-6542

URL: http://www.nachirobotics.com/
Centro de Servigos de Indiana
715 Pushville Road, Greenwood, Indiana, 46143, U.S.A.
Tel: +1-502-517-1553 Fax: +1-317-535-3659

Centro de Servigos da Carolina do Sul
1310 Garlington Road, Suite L, Greenville, SC 29615, EUA
Tel: +1-864-458-8000 Fax: +1-864-458-8256

Filial do Canada
89 Courtland Ave., Unit No.2, Concord, Ontario, L4K 3T4, CANADA
Tel: +1-905-760-9542 Fax: +1-905-760-9477

Filial do México

Av. 100 Metros No.1112-A Nueva Industrial Vallejo Gustavo A. Madero, Ciudad de
Mexico C.P. 07700, MEXICO

Tel: +52-55-5312-6556 Fax: +52-55-5312-7248

NACHI AMERICA INC. CENTRO TECNICO DE ATLANTA
1950 Evergreen Blvd. Duluth, GA 30096, EUA
Tel: +1-877-622-4487

URL: http://www.nachiamerica.com/

NACHI BRASIL LTDA. Escritério comercial em Sao Paulo
Al. Santos 745 1° andar — Jd Paulista, Sdo Paulo- SP, CEP : 01419-001, BRASIL
Tel: +55-11-3284-9844

NACHI BRASIL LTDA. CENTRO TECNICO DE MOGI DAS CRUZES

Av. Jodo XXIII, 2330 — Jd Sédo Pedro, Mogi das Cruzes- SP, CEP 08830-000, BRAZIL
Tel: +55-11-4793-8820 N
URL: https://www.nachi.com.br/

-
'NACH| ROBOTICS SYSTEMS BRAZIL

EUROPA

NACHI EUROPE GmbH
Bischofstrasse 99, 47809, Krefeld, ALEMANHA
Tel: +49-(0)2151-65046-0 Fax: +49-(0)2151-65046-90
URL: http://www.nachi.de/
ESCRITORIO DO SUL DA ALEMANHA
Pleidelsheimer Str.47, 74321, Bietigheim-Bissingen,
ALEMANHA Tel: +49-(0)7142-77418-0 Fax: +49-(0)7142-
77418-20
FILIAL DO REINO UNIDO
Unit 3, 92, Kettles Wood Drive, Woodgate Business Park BIRMINGHAM B32 3DB,
Reino Unido Tel: +44 -(0)121-423-5000 Fax: +44 -(0)121-421-7520
FILIAL TCHECA
Obchodni 132, Cestlice 251 01, Republica Checa
Tel: +420-(0)255-734-000 Fax: +420-(0)255-734-001

Divisédo de robés
1-1-1 Fujikoshi-Honmachi, Toyama 930-8511, JAPAO
Tel: +81-(0)76-456-2223 Fax: +81-(0)76-493-5252

FILIAL DA TURQUIA
Ataturk Mah. Mustafa Kemal Cad. No: 10/1A. 34758 Atasehir / Istambul, TURQUIA
Tel: +90-(0)216-688-4457 Fax: +90-(0)216-688-4458

ASIA

A=H (FE) AEAT
NACHI-FUJIKOSHI (CHINA) CO., LTD.
5F, Building A, National Center for Exhibition and Convention, 1988 Zhuguang Road,
Qingpu District, Shanghai, 201702, CHINA
Telefone: +86-(0)21-6915-2200 Fax: +86-(0)21-6915-5427
NACHI TECHNOLOGY (THAILAND) CO., LTD. ESCRITORIO DE VENDAS DE
BANGKOK
Unidade 23/109(A), Fl.24th Sorachai Bldg., Sukhumvit 63 Road(Ekamai), Klongtonnua,
Wattana, Bangkok 10110, TAILANDIA
Tel: +66-2-714-0008 Fax: +66-2-714-0740
CENTRO TECNICO DE ROBOS
170/2 (1st floor) Ocean Tower 1 Soi Sukhumvit 16, Ratchadaphisek Rd., Klongtoey,
Klongtoey, Bangkok 10110, TAILANDIA
Tel:+66-2-250-4101 Fax:+66-2-258-4103

NACHI SINGAPORE PTE. LTD.
No.2 Joo Koon Way, Jurong Town, Singapore 628943, CINGAPURA
Tel: +65-65587393 Fax: +65-65587371

NACHI VIETNAM CO., LTD.

1502B, 15floor, Lot A1 Indochina Plaza Hanoi, 241 Xuan Thuy Street, Dich Vong Hau
ward, Cau Giay dist, Ha Noi city, VIETNA

Tel: +84-24-3767-8605 Fax: +84-24-3767-8604

FUJIKOSHI-NACHI (MALAYSIA) SDN. BHD.

No.17, Jalan USJ 21/3, 47630 UEP Subang Jaya, Selangor Darul Ehsan, MALASIA
Tel: +60-(0)3-80247900 Fax: +60-(0)3-80235884

PT.NACHI INDONESIA

Tempo Scan Tower, 31° Andar JI.H.R Rasuna Said Kav. 3-4, Kuningan, Jacarta 12950,
INDONESIA

Tel: +62-021-527-2841 Fax: +62-021-527-3029

NACHI TECHNOLOGY INDIA PVT. LTD. SEDE EM GURGAON

Unit No. 108, 1st Floor, Sewa Corporate Park, M. G Road, Gurgaon-122002, Haryana,
iNDIA Tel: +91-(0)12-4450-2900 Fax: +91-(0)12-4450-2910
ERBET—_HEROARLE

NACHI TAIWAN CO.,LTD.

2F, No 23, Lane 15, Sec. 6, Minquan E. Rd., Neihu Dist., Taipei City, TAIWAN

Tel: +886-(0)2-27921895

ESCRITORIO DE REPRESENTAGAO DA NACHI-FUJIKOSHI CORP. KOREA
8F, Chan & Chan Tower, 77-9, Samseong-dong, Gangnam-gu, Seul, 06087, COREIA
Tel: +82-(0)2-6929-2292 Fax: +82-(0)2-6929-2293

REDE DE SERVIGO MUNDIAL

SISTEMAS DE APOIO
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